CABLAGE STANDARDISE
DES PARTIES OPERATIVES,
PUPITRE DE COMMANDE
ET PLATINE DE SIMULATION.

1. Parties opératives.
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2.

Platine de simulation

Principe : les platines de simulation fournissent des boucles seches.
Les bornes 23 et 24 distribuent le 24V~ pour I'alimentation des capteurs inductifs.

3.

Pupitre

<>—g—°°-L\L.—C

commutateur

24

cablage différent
suivant le type
de simulateur

\

arret

24V~

4

5
|_|/_| O
6
g
AR
10 11
o—I~—0
12 I|Je_ls:|_ 13
@, ﬂj O
res2

19 20 21 22 23

@)

Q

Q

@)

XXX X

Q

O



4. alimentations 230/400V et 24V

Il convient d’apporter le plus grand soin au respect du cablage des alimentation afin d’éviter
tout probléeme lié a I'incompatibilité des tensions.
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